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Levezet6 elnok: Gaspar Péter az MTA rendes tagja, HUN-REN SZTAKI

Az utobbi években az érdeklddés homlokterébe keriiltek azok a tervezési eljarasok, amelyek
kozvetleniil a mért adatokbol kivannak iranyitasi feladatot megoldani, illetve a mért adatok
vizsgaljadk a mar megtervezett, illetve megvaldsitott irdnyitds mindségét. A mesterséges
intelligenciara, azon beliil gépi tanulasra épiilo eljarasok az iranyitastervezésben egyre nagyobb
teret kapnak, azonban a megtervezett agensekkel nem garantalhaté a kovetelmények elérése.
Az els0 két eldadasban a biztonsagkritikus rendszerekre vald alkalmazasi lehetdségek
vizsgalata keriil kozéppontba. A harmadik eldadds a kvantumkommunikacié kutatasi
tertileteirdl és alkalmazasi eredményekrol, tovabba a hazai sikerekrdl szol. A negyedik eldadas
a mesterséges intelligencia mobil autoném gépekben és a hozzajuk kapcsolodo
gyartorendszerekben valo alkalmazasokrol, valamint az ember-gép biztonsagos kooperaciorol
ad attekintést.

Szabé Zoltan MTA doktora SZTAKI
Az adatoktol a robusztus iranyitasig a gépi tanulas tiikrében

Az utébbi években az érdekl6dés homlokterébe keriltek azok a tervezési eljarasok, amelyek
kozvetlenil a mért adatokbdl kivannak valamilyen iranyitasi célt elérni, illetve a mért adatok
vizsgaljadk a mar megtervezett, illetve megvaldsitott iranyitds mindségét. A nemzetkozi
publikaciokbol még nem korvonalazédnak a kérdésre - mind elméleti, mind gyakorlati szempontbol
- adandé kimerité valaszok. A kutatas f6 célkitlzése: 4j utak keresése az adat-modell,
paraméterezés-tervezés és analizis haromszégben. Az ipari elvarasokra épilve tanulas alapu,
adaptiv nemlinearis iranyitasok tervezése elsGsorban valtozé kornyezeti korilmények kozott
mikodd, gyors autoném rendszerek szamara, amelyek verifikalhatéak és validalhatoak, azaz
megbizhatésaguk  és muikodésik mindségi tulajdonsagai  (performancia, robusztussag)
ellenérizhetéek és bizonyithatéak. Az iranyitérendszerek ndvekvé komplexitasa Gj kihfvasokat
tamasztanak minGségi jellemzSkre vonatkozo garancidk tekintetében. Az iranyitastervezési
eljarasokkal egyenrangt, bizonyos tekintetben sokkal komplexebb feladat a megvaldsitott iranyitas
mindségét a priori, illetve a posteriori jellemezni. Az adatalapu stabilitas és performancia vizsgalata
soran komplex, nemlinearis rendszerekre olyan médszerek kidolgozasa a cél, amelyek véges szamu
szimulacios adatbdl képesek becslést adni a rendszer alapveté performancia tulajdonsagaira. Az
alapkérdés: hasznalhatjuk-e a mai rendszereken rendelkezésre all6 nagyszamu adatot intelligensebb
és hatékonyabb mddon, mint ahogyan azt eddig tettitk az indirekt, identifikdcio-tervezés-validalas
séma mentén.

Németh Balazs MTA doktora, SZTAKI
Autonom jarmiiranyitas mesterséges intelligenciara épiild tervezéssel

Az autoném jarmuivek kézati forgalomban valé iranyitasaban kiemelten fontos cél a biztonsagos
és energiahatékony jarmimozgas megvalositasa. A kozlekedési helyzetek sokfélesége miatt a
mesterséges intelligenciara épilé megoldasok e célok elérésében egyre nagyobb teret kapnak,
azonban az alkalmazott agensek bonyolult szerkezete és a tanitasi eljaras gyakorlati megvaldsitasa
soran az el6irt kbvetelmények elérése nem minden esetben igazolhaté matematikai uton. Az eléadas
olyan eljarast mutat be, amely feliigyel6 iranyitéelemen keresztil integralja a mesterséges



intelligenciara épul6 és a modellalapu iranyitasi algoritmusokat. Bemutatasra kertl a felugyeletet
ellatd elem matematikai struktiraja, illetve annak iterativ tervezési modszertana, amellyel a globalis
mindségi jellemz8k szintje a zart iranyitasi kérben maximalizalhaté. Az iranyitasi eljaras
hatékonysaga bemutatasra keril a szimulaciotdl a valos eszkézokon vald tesztelésig, azaz hogyan
lehetséges az eljaras segitségével biztonsagos és energiahatékony jarmdiranyitast tervezni, és
egyuttal figyelembe venni az Osszetett varosi forgalomban halad6 tobbi jarmi és a gyalogosok
mozgasat.

Bacsardi Laszl6 PhD BME VIK Hal6zati Rendszerek és Szolgaltatasok Tanszék
Kvantumkommunikaci6 f61don és az tirben: 4j mérféldkovek a kvantuminternet felé

A kvantumkommunikicié a jové kommunikacidés vilaganak egyik teriilete, amely a
kvantummechanikai alapelveit hasznalja. Vilagszerte jelentds kutatasok folynak mind a vezetékes,
mind a mitholdas kvantumhalézatok fejlesztésére, beleértve a kvantumkulcsszétosztast (quantum
key distribution, QKD) és a kvantuminternetet. Féldi optikai hal6zatokon mar tobb orszagban
sikeres kisérleteket végeztek, és a miholdas rendszerek lehetévé teszik a tavoli kontinensek kézotti
kvantumkommunikaciot.

Magyarorszagon is kiemelkedé eredmények sziilettek mind vezetékes, mind szabadtéri rendszerek
fejlesztése terén, 2026 &szén egy kvantumképes optikai foldi vevéallomast létesitenck a
Miegyetemen. A kvantumkommunikacié integraldsa a j6vé mobilhal6zataiba, példaul a 6G-be,
tovabbi lehet6ségeket nyit a globalis kvantuminternet felé vezetd uton.

Varga Pal PhD BME VIK Tavko6zlési és Mesterséges Intelligencia

Mesterséges intelligencia az iparban: ember-robot kooperacié a mikroelekronikatdl az
autoiparig

Az emberek és gépek egylittmikodése Uj szintre emeli az ipar lehet6ségeit. Javul a mindség, a
termékek még inkabb személyre szabottak lesznek, és az eléallitasi koltségek is kézben tarthatoak.
A mesterséges intelligencia alkalmazasai a tervezéstdl a gyartosorok tizembe helyezésén at a termék
el6allitasaig és karbantartasaig segitik az 4j forradalmat, az ipar5.0-t.

A robotizalt gyartasi folyamatba visszakertl az emberi kreativitas:

egyedi lehetSségek nyilnak az emberek és a gépek biztonsagos, fizikai egytittmikodésével. Az
cl6adasban ezeket a lehetéségeket tekintjik at, és mutatunk példakat a mikroelektronikatol a
telekommunikaciés eszkoz-gyartason at az autdiparig.



